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Verfahren und Vorrichtung zum Erkennen und Lokalisieren elnes Brandes 



BESCHREIBUNG 



Die Erfindung betrifft ein Verfahren zum Erkennen und Lokalisieren eines Brandes 
und/oder der Entstehung eines Brandes in elnem oder melireren OberwachungsrSu- 
men sowie eine Vorrichtung zur DurchfQhrung des Verfahrens. 

Ausgangspunkt ist eine Branderkennungsvorrichtung mit elnem Detektor zum Erken- 
nen einer BrandkenngroSe, dem d'urch ein Ansaugrohrsystem mjtteis eiher Ansaug- 
vorrichtung, wie etwa einem Lufter, ein reprasentativer Volumenteil einer Raum- 
oder Gerateluft zugefiihrt wird. 

Unter dem Begriff „Brandkenngr6Be" werden physikalische Gr66en verstanden, die in 
der Umgebung eines Entstehungsbrandes messbaren Veranderungen unterliegen, 
z.B. die Umgebungstemperatur, der Feststoff- oder Flussigkeits- oder Gasanteil in 
der Umgebungsluft (Bildung von Rauchpartikein oder Rauchaerosolen oder Bildung 
von Dampf oder Brandgase) oder die Umgebungsstrahlung. 

Sowohl Verfahren als auch Branderkennungsvorrlchtungen der genannten Art sind 
bekannt und dienen der Fruhesterkennung von Branden berelts In Ihrer Entste- 
hungsphase. Typlsche Anwendungsberefche sind entweder RSume mIt hochwertlgen 
Oder wichtigen Elnrichtungen, wIe z.B. RSume mIt EDV- Aniagen in Banken oder der- 
gleichen, oder. aber die EDV- Aniagen selbst. Zu diesem Zweck werden der Raumluft 
Oder der Geratekuhlluft standig reprasentative Teilmengen entnommen, die im fol- 
genden als „Luftprobe* bezeichnet werden. Ein probates i^lttel zum Entnehmen dle- 
ser Luftprobe und zum Zufiihren dieser zu dem Branddetektor bzw. ziudem Gehause 
des Branddetektors ist ein Ansaugrohrsystem In der Gestalt von Rohrleitungen, die 
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beispielsweise unter der Raumdecke befestigt sind und zu der Lufteintrittsoffnung in 
dem Gehause des Branddetektors fuhren und die Luftprobe durch Ansaugolfnungen 
einsaugen, welche in dem Ansaugrohrsystem vorgesehen sind. Eine wichtige Vor- 
raussetzung des Erkennen eines Entstehungsbrandes im fruhsten Stadium besteht 
darin, dass die Branderkennungsvorriclntung ununterbrochen eine ausreichend repre- 
sentative Luftmenge ansaugt und dem Detektor in der ivielderkammer zufuhren 
kann. AIs Detektoren kommen beispielsweise punktformige Rauchmelder zur Anwen- 
dung, welche die durch Rauchaerosole hervorgerufene Lichttriibung in einer Rauch- 
kammer des Detektors messen, oder auch beispielsweise Streulichtdetektoren, wel- 
che im Ansaugweg integriert sind und die durch Rauchpartikel in einem 
Streulichtzentrum des Detektors hervorgerufene Lichtstreuung wahrnehmen. 

Verfahren und Vorrichtungen zum Detektieren und Lokallsleren von Brandherden in 
einem oder mehreren Oberwachungsraumen mit einer Vielzahl von Ansaugrohrsys- 
temen sind aus dem Stand der Technik bekannt und wurden vor dem Hintergrund 
entwickelt, dass zum Beispiei in groBen Hallen, Burogebaude, fTotels oder Schiffen 
eine Lokalisierung des Brandherdes fUr die Loschelnsatzkrafte erhebliche Schwierig- 
keiten bereitet. Ein einzelnes Rauchansaugsystem mit einer einzigen Branddetelcti- 
onseinheit darf - je nach nationalen Vorschriften - einen Berelch bis zu 2000 m^ 
uberwachen, der auch mehrere Raume umfassen kann. Um eine schnelle Lokalisie- 
rung des Alarmortes im Einsatzfall zu ermoglichen, wurden Anforderungen definiert, 
wie sie zum Beispiei in Deutschland in der „Richtlinie fur automatische Brandmelde- 
anlagen, Planung und Einbau" (VdS 2095) niedergelegt wurden. Danach dQrften in - 

einem l^eldebereich mehrere Raume nur dann zusammengefasst sein, wenn die - 

Raume benachbart sind, ihre Zugange leicht uberblickt werden konnen, die Gesamt- 
flache 1000 m^ nlcht ubersteigt und auch an der Brandmeldezentrale gut wahrnehm- 
bare optische Alarmanzeiger vorhanden sind, die im Fall eines Brandalarms den vom 
Brand betroffenen Raum kennzeichnen. 

Vorrichtungen zur Branderkennung, die auf einem aspirativen Funktionsprinzip ba- 
sieren, bei welchem eine Vielzahl von zu uberwachenden Raumen uber ein einzelnes 
Rauchansaugsystem verbunden sind, bleten zwar den Vorteil der fruhstmoglichen 
Banderkennung, jedoch kann eine Lokalisierung des Brandortes mit einem zur Uber- 
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wachung der Vielzahl der Uberwachungsraume gemeinsam verwendeten Ansaug- 
rohrsystem nicht gewahrleistet werden. Dies liegt daran, weil die einzelnen Luftpro- 
ben, die jeweils die Raumluft der einzelnen Uberwachungsraume reprasentieren, 
Qber das gemeinsam verwendete Ansaugrotirsystem vermisclit dem Detelctor zum 
Nachweisen einer Brandl<enngro8e zugefulirt werden. Der Detelctor kann somit ledig- 
licii nachweisen, dass In einem der Oberwachungsraume ein Brand ausgebrochen ist 
bzw. ein Brand in Begriff ist, zu entstehen. Urn ferner eine Lokalisierung des Brand- 
herdes in einem der Uberwachungsraume gewahrleisten zu k5nnen, Ist es in der Re- 
gel notwendig, die aus jedem einzelnen Oberwachungsraum entnommene Luftprobe 
uber ein jeweils separates Ansaugrohrsystem jeweils einem Detektor zum Nachwei- 
sen einer BrandkenngroBe zuzufOhren. Dieses hat jedoch den Nachtell, dass zur 
Uberwachung einer Vielzahl von Uberwachungsraumen eIne entsprechende Anzahl 
von Ansaugrohrsystemen verlegt werden muss, was eine baullch und finanzlell sehr 
aufwendige Implementierung des aspirativen Branderkennungssystems bzw. der 
Vielzahl der aspirativen Branderkenhungssysteme nach sich zleht. 

In der FR 2670010 Al sind Meiderboxen offenbart, die dazu dienen, den rauchan- 
saugenden Ast in einem verzweigten Ansaugrohrsystem zu identiflzleren. Diese Mel- 
derbox besteht aus einem in einem Gehause eingebauten, punktformigen Rauchmel- 
der mit Kajjelverschraubung fur den Anschluss der ankommenden und abgehenden 
Rohre und einer Kennleuchte auf dem Deckel. Nachteilig an dieser Ausfuhrungsform 
Ist allerdings, dass diese Meiderboxen wegen ihrer GroBe, ihrer Bauform und ihrem 
Prefs nicht an jeder einzelnen Ansaugoffnung eingesetzt werden konnen. 

Aus der WO 00/68909 ist ferner ein Verfahren und eine Vorrichtung zum Detektieren 
von Branden In Oberwachungsraumen bekannt, mittels derer eine Lokalisierung ei- 
nes Brandherdes mSgllch Ist. HIerzu benutzt das Verfahren und enthalt die entspre- 
chende Vorrichtung In jedem Oberwachungsraum zwei sich dort kreuzende Rohriei- 
tungen, mittels derer von einem oder mehreren Liiftern standig Teilmengen der in 
dem Oberwachungsraum enthaltenen Luft durch In den Rohrleltungen vorgesehene 
Ansaugoffnungen angesaugt und wenlgstens einem Detektor zum Erkennen einer 
BrandkenngroBe pro Rohrleitung zugefOhrt werden. Dabel erfoigt die Lokalisierung 
des Brandherdes durch ein Ansprechen belder den sich kreuzenden Rohrleltungen 
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zugeordneten Detektoren. Mehrere Raume werden durch in Art einer Matrix In Spal- 
ten und Reihen angeordnete Rohrleltungen und gegebenenfalls je einem Sammelde- 
tektor fur die Spaltenanordnung und die Reihenanordnung uberwaclit. Ein Nachteil 
dieser bekannten Vorrichtung liegt allerdlngs In einem recht liohen Installationsauf- 
wand fur das matrixartlge Rohrleltungssystem. 

Auch aus der deutschen Patentschrift DE 3 237 021 C2 1st ein selektlves Gas-/Rauch- 
detektionssystem mit einer Anzalnl von separat und an verschiedenen l^essstellen in 
einem zu uberwachenden Raum angeschlossenen Absaugleitungen zum Entnehmen 
von Luft- Oder Gasproben an diesen Messstellen bekannt. Dabei reagiert ein Gas- 
oder Rauchdetektor, welcher an diese Leitungen angeschlossen ist, auf das Vorhan- 
densein eines bestimmten Gases in der Probe be! Uberschreitung eines festgesetzten 
Sciiwellenwertes und gibt ein Detektionssignal ab, dass eine Anzeige und/oder 
Alarmschaltung steuert. Vorgesehen sind weiterhin an den einzelnen Absaugleitun- 
gen angeordnete Versclilussventlle, welclie durch einen Regelkreis zyklisch und peri- 
odlsch gesteuert erregbar sind. Elne Branderkennung mittels dieses Gas- 
/Rauchdetektionssystems geschielit derart, dass die Steuerelnhelt bel Abwesenheit 
eines Detektionssignals die Verschlussventile derart einstellt, dass alle Ansaugleltun- 
gen glelchzeitig In offener Verblndung mIt dem Detektor stehen, und bel Erhalt eines 
Detektionssignals auf elne Abtastwelse umschaltet, bel der die Ansaugleitungen auf 
ubilche Welse elne nach der anderen oder gruppenwelse In offene Verbindung mIt 
dem Detektor gebracht werden. Diese Arbeltswelse zur Erkennung eines Brandher- 
des setzt allerdlngs voraus, dass der Detektor Qber einzelne und selektiv zu offnen-^' 
de Zuleltungen mit dem jeweils zu Qberwachenden Raumllchkelten In Verbindujng... ^ 
gebracht werden kann. Das bedeutet, dass notwendigerwelse ein umfangrelches 
Rohrieltungssystem Installlert werden muss, urn diese einzelnen selektlerbaren Ver- 
blndungen herstellen zu konnen. Nachteillg daran Ist ebenfalls ein recht hoher In- 
staliatlonsaufwand fur die notwendlgen Ansaugleitungen. 

Aus der WO 93/23736 ist weiterhin ein Luftverunreinigungs-/Raucherkennungsgerat 
auf der Grundlage eines netzformig gestaiteten Ansaugsystems mit einer groBen An- 
zahl von Entnahmestellen bekannt, an welchen ein Gas aus dem jeweiligen zu uber- 
wachenden Raum entnommen wird. Dieses Luftverunreinigungs- 
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/Raucherkennungsgerat verfiigt uber eine Anzahl von Einlassoffnungen, welche mit 
dem gittetfSrmlgen Ansaugsystem in Verblndung stehen und einzein uberwacht war- 
den. Unter normalen Umstanden sind alle diese Einlassoffnungen geoffnet, bis vom 
Erkennungsgerat Luftverunrelnigungen/Rauch erkannt werden. Durcii selektives 
SchlieBen der Einlassoffnungen kann dann eine Eingrenzung und Erkennung der 
Brandzone vorgenommen werden. Aber auch die Arbeitsweise dieses Erkennungsge- 
rates setzt eine umfangreiche Installation von Ansaugleitungen voraus, welche eine 
gitterformige Struktur Widen mQssen, um eine siclnere Erkennung eines Brandherdes 
zu gewalirleisten. Auch hier 1st der Nachteil dieser bekannten Vorrichtung in einem 
hohen Installationsaufwand fiir das Rohrleitungssystem zu sehen. 

Aus der DE 101 25 687 Al ist ferner eine Vorrichtung zum Detektieren und Lokalisie- 
ren von Brandherden in einem Oder mehreren Uberwachungsraumen bekannt. Jene 
Vorrichtung weist einen Haupt- Detektor zum Detektieren einer BrandkenngrSBe auf, 
in dem uber eine in jedem Uberwachungsraum ahgeordnete und mit Ansaug5ffnun- 
gen versehene Rohrleitung mittels einer Ansaugeinheit standig eine Teilmenge der in 
den Uberwachungsraumen enthaltenen Raumluft zugefuhrt wird. Dabei ist vorgese- 
hen, dass an Oder im Bereich wenlgstens eine Ansaugoffnung pro Oberwachungs- 
raum je ein Sub- Detektor angeordnet ist, welcher durch eine Steuerung in AbhSn- 
gigkeit eines vom Hauptdetektor abgegebenen Detektionssignal durch ein Einschalt- 
signal eingeschaltet wird. Der eingeschaltete Sub- Detektor dient dabei-zum Erken- 
nen des Brandherdes und somit zum Lokalisieren des Brandherdes aus der Vielzahl 
deT Uberwachungsraume. Diese aus dem Stand der Technik bekannte Vorrichtung 
weist die Nachteile auf, dass aufgrund der Vielzahl der eingesetzten Sub- Detektocea 
die Kosten der Branderkennungsvorrichtung relativ hoch sind und ferner eine relativ 
aufwendige Verdrahtung der Sub-Detektoren bei der Installation der Vorrichtung 
erforderlich wird. 

Eine Aufgabe der vorliegenden Erfindung llegt darin, eine Vorrichtung und ein Ver- 
fahren zum Detektieren von Brandherden anzugeben, welche die Vorteile bekannter 
Rauch- und Gasansaugsysteme, die aktive Ansaugung und versteckte Montage, mit 
dem Vorteil der Lokalislerung jeder einzelnen betroffenen Ansaugoffnung verbindet 
und damit die Detektion eines konkreten Brandherdes oder einer konTcreten Gasver- 
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unreinlgung, die bei der Entstehung eines Brandherdes auftritt, in einfacher und 
Icostengunstiger Weise ermoglicht. Bine weitere Aufgabe der vorliegenden Erfindung 
besteht darin, eine Feuerlosciianlage anzugeben, die eine aspirative Branderl<en- 
nungsvorriclitung aufweist, mit der sowohl eine zuverlassige Branderkennung als 
auch eine Loicalisierung des Brandortes aus einer Vielzahl von Uberwachungsraumen 
moglich wird, wobel die Branderlcennungsvorrichtung auf den Einsatz einer Vielzalil 
von Ansaugrohrsystemen, die die einzelnen Uberwachungsraume mit einem Detelctor 
zUm Nachweisen einer Brandl<enngr6Be verbinden, verziciiten l<ann. 

Diese Aufgabe wird bei einem Verfahren der eingangsgenannten Art erfindungsge- 
maB durch folgende Verfahrensschrltte gelost: uber ein gemeinsames Ansaugrohr- 
system wird - vorzugsweise I<ontlnulerllch - jeweils eine die Raumluft der einzelnen 
Oberwachungsraume reprasentlerende Luftprobe aus den einzelnen Uberwachungs- 
raumen entnommen; es wird zumindest eine Brandl<enngr6Be in der Uber das An- 
saugroiirsystem angesaugten Luftprobe mit mlndestens einem Detektor zum Nach- 
weisen von BrandkenngrSBen nachgewiesen; mit einer Ausblas-'bder Saug- 
/Blasvorrichtung werden die angesaugten und sich Im Ansaugrphrsystem befindll- 
chen Luftproben ausgeblasen; es wird erneut jeweils eine die Raumluft der einzelnen 
Uberwachungsraume reprasentlerende Luftprobe aus den einzelnen Oberwachungs- 
raumen uber das Ansaugrohrsystem zumindest so lange entnommen, bis der mln- 
destens eine Detektor erneut eine BrandkenngroBe in der Luftprobe nachweist; die 
bis zum erneuten Nachweis der BrandkenngroBe anfallende Laufzeit der zuvor erneut^ 
dufchgefuhrten Luftprobenentnahme wird ausgewertet, urn den Brandort oder den 
Ort der Entstehung des Brandes in einem der Vielzahl der Oberwachungsraume-zu- - 
lokallsieren; und es wird ein Signal abgegeben, das auf die Entstehung und/oder das 
Vorhandensein eines Brandes in einem oder mehreren der Oberwachungsraume hln- 
welst, wobel das Signal ferner Information zur eindeutigen Lokalisierung des Bran- 
des In dem einen oder den mehreren Oberwachungsraumen enthalt.. 

Das der vorliegenden Erfindung zugrunde liegende technlsche Problem wird ferner 
durch eine Vorrichtung gelost, die ein die Vielzahl der Uberwachungsraume verbin- 
dendes Ansaugrohrsystem aufwelst, welches mit jedem einzelnen Uberwachungs- 
raum Qber jeweils zumindest eine Ansaugoffnung kommunlziert, eine Xnsaugvorrlch- 
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tung, urn iiber das Ansaugrohrsystem und den Ansaugoffnungen aus den einzelnen 
Uberwachungsraumen die Raumluft der einzelnen Uberwachungsraume reprasentle- 
rende Luftproben zu entnehmen, und mindestens einem Detelrtor zum Nachweisen 
von zumlndest einer BrandkenngroBe in den uber das Ansaugrohrsystem angesaug- 
ten Luftproben aufweist, wobei die Vorrichtung durch eine Ausblasvorrichtung zum 
Ausblasen der In dem Ansaugrohrsystem angesaugten Luftproben, wenn der mindes- 
tens eine Detektor in den angesaugten Luftproben zumlndest eine BrandkenngroBe 
nachweist, und durch wenigstens ein Anzelgeelement, das den Brandort in einem 
der Oberwachungsraume Identifiziert und/oder durch eine Kommunikationseinrich- 
tung, (iber welche Information hinslchtlich der Entstehung und/oder das Vorhanden- 
sein eines Brandes In einem oder mehreren der Uberwachungsraume und hinslchtlich 
der eindeutigen Lokalisierung des Brandes in dem einen oder den mehreren Oberwa- 
chungsraumen zu eIner von der Vorrichtung entfernten Stelle ubertragen wird, ge- 
kennzeichnet ist. 

Die verwendungstechnische Aufgabe wird durch die Verwendung der erfindungsge- 
mSBen Vorrichtung als Branderkennungsteil einer Feuerloschanlage zur Aktlvierung 
der Loschmitteleinleitung In einem der Uberwachungsraume gelost. 

Bin wesentlicher Punkt der vorliegenden Erfindung besteht darin, dass ausgehend 
von der in der Regel schon Im groBen Umfang erfolgten Installation von-Rauch- oder 
Gasansaugsystemen - auch aspirative Oberwachungssysteme genannt - nur eine 
elnfache und kostengunstige Nachriistung zur Einzelerkennung von Brandherden 

Oder Gasverunrelnlgungen unter den Geslchtspunkten bestehender Normen tech - 

nisch sinnvoll sein kann. Glelchzeltig sol! vermieden werden, dass durch eine geeig- 
nete NachrQstung zur Erfullung der gewQnschten Sicherheitsstandards erhohte An- 
schaffungs- und Betrlebskosten verursacht werden. Die Vortelle der Erfindung llegen 
Insbesondere darIn, dass nicht nur die Forderungen nach einfacher Nachrustung be- 
stehender asplrativer Systeme bel glelchzeltig gerlngen Betrlebskosten durch ein 
besonders einfach zu realisierendes und dabel sehr effektlves Verfahren zur Erken- 
nung und Lokalisierung des Brandes und/oder der Entstehung des Brandes in einem 
aus einer Vielzahl von Uberwachungsraumen erzielbar 1st, sondern auch sich dank 
der Lokalisierung des Brandortes Uber das erflndungsgemaBe Verfahren neue An- 
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wendungen fur Rauchansaugsysteme eroffnen. So kann insbesondere nun auf die 
bisher beisplelsweise in Gebauden mit einer Vielzahl einzelner Raume eingesetzte 
Vielzahl einzelner punl<tf6rmiger Brandmelder verzichtet werden. Mit dem erfin- 
dungsgemaBen Verfahren 1st es moglich, einen Brand bzw. die Entstelnung eines 
Brandes in einem Oberwachungsraum zuverlassig zu ericennen und diesen Uberwa- 
chungsraum aus einer Vielzahl von Uberwachungsraumen durch den Einsatz von le- 
diglich einem Ansaugrohrsystem, eInem Detektor zum Nachweis einer Brandkenn- 
grSBe und einer Ansaug-/Ausblasvorrichtung zu lokalisleren. Dadurch kann auch auf 
eine aufwSndige Installation einer Vielzalil von Ansaugrohrsystemen in Kombination 
mit einer Vielzahl von Detektoren verzichtet werden, was in vortellhafter Weise den 
baulichen Aufwand fUr den EInbau oder fur das Nachrusten einer Vielzahl von Uber- 
wachungsraumen mit einer derartigen Branderkennungsvorrichtung deutlich redu- 
ziert. Durch die Tatsache, dass die Branderkennung und die Brandlokalisierung auf 
einem asplrativen Funktfonsprinzip basiert, ist dieses Verfahren auBerst sensibel und 
insbesondere unabhangig im Hinblick auf raumliche Hohen und hohe Luftgeschwin- 
digkeiten in den einzelnen UberwachungsrSumen. GroBe Deckenhohen oder hohere 
Luftgeschwindigkelten fuhren namlich beisplelsweise bei kllmatisierten Raumen zu 
einer starken Rauchverdunnung. Augrund der hohen Detektionssensibilitat des erfln- 
dungsgemaBen Branderkennungs- und Brandlokalislerungsverfahrens Ist dieses weit- 
gehend unabhangig von diesen Parametern. Des weiteren bietet das erfindungsge- 
maBe Verfahren den Vorteil, dass ein Brand bzw. die Entstehung eInes Brandes un- 
abhangig von Storeinflussen wie Staub, Schmutz, Feuchtigkeit oder extremen Tem- 
peraturen in den einzelnen Uberwachungsraumen zuverlassig erkannt und lokalisiert 
werden kann. Auch ermoglicht das erfindungsgemaBe Verfahren, dass iediglich-ein-- 
einziges Ansaugrohrsystem zum Einsatz kommt, welches nahezu unsichtbar In die 
GebSudearchitektur integriert werden kann, so dass Ssthetischen Belangen voil und 
ganz Rechnung getragen werden kann. 

Durch das Ausblasen der angesaugten und sich Im Ansaugrohrsystem befindllchen 
Luftproben, nachdem zumlndest eine BrandkenngroBe in der Uber das Ansaugrohr- 
system angesaugten Luftprobe mit dem Detektor zum Nachwelsen von Brandkenn- 
groBen nachgewlesen wurde, wird erreicht, dass sIch dann in dem gesamten An- 
saugrohrsystem Frischluft beflndet, d.h. Luft, die mit Sicherheit keine'Brandkenn- 



Meissner, Bolte & Partner 



M/WAS-085-DE 



- 9 - 



groBe mehr aufweist. Im Anschluss an das Ausblasen wird erneut jeweils eine die 
Raumluft der elnzelnen Uberwachungsraume reprasentlerende Luftprobe aus den 
einzelnen Uberwachungsraumen uber das Ansaugrohrsystem entnommen. EIn we- 
sentlicher Punkt des erfindungsgemaBen Verfahrens besteht nun darin, die Laufzelt 
zu messen, bzw. bestimmte Laufzeltwerte zugrunde zu legen, bis der Detelctor er- 
neut eIne BrandkenngrSBe In den Qber das gemelnsame Ansaugrohrsystem ange- 
saugten Luftproben nachwelst. DIese Laufzelt wird anschileBend ausgewertet, urn 
den Brandort oder den Ort der Entstehung des Brandes zu lokalisieren, baslerend 
auf der Tatsache, dass jeder einzelne Uberwachungsraum eine bestimmte Entfer- 
nung vom Detektor und eine auch vom Ansaugrohrsystem abhangige Laufzelt auf- 
weist. 

« 

Mit der erfindungsgemaBen Vorrlchtung wird eine |vi6glichkeit zur DurchfQhrung des 
vorstehend beschriebenen Verfahrens angegeben. Hierbei ist vorgesehen, dass mit 
Hilfe einer Ansaugvorrichtung uber das Ansaugrohrsystem, welches uber Ansaugaff- 
nungen mit jedem einzelnen Uberwachungsraum kommuniziertraus den elnzelnen 
Uberwachungsraumen jeweils die Raumluft der einzelnen Oberwachungsraume rep- 
rasentlerende Luftproben entnommen und anschlieBend den Detektor zugefuhrt 
werden. Selbstverstandlich konnen be! der erfindungsgemaBen Vorrlchtung auch 
mehrere Detektoren zum Nachweisen einer BrandkenngroBe eingesetzt werden, um 
die Ausfallwahrscheinlichkeit des Detektors herabzusetzen. Denkbar ware auch, dass 
ein Detektor fur eine bestimmte BrandkenngroBe und ein anderer Detektor fur eine 
an-dere BrandkenngroBe zum Einsati kommt. Die erfindungsgemaBe Vorrlchtung bie-"" 
tet insbesondere den Vorteil bel Instandhaltung und Service. Durch den Einsatz-von - 
lediglich einem Detektor, einer Ansaugvorrichtung und einer Ausblasvorrichtung, die 
sich auBerhalb der Oberwachungsraume in einem separaten Raum anordnen iassen 
und damit fiir Wartungspersonal gut erreichbar werden, wird zum elnen der gesamte 
Wartungsaufwand deutllch reduziert, zum anderen muss das Wartungs- und Service- 
personal die jewelligen Oberwachungsraume nicht betreten, was insbesondere bet 
Reinstraumen, Schiffskabinen oder Gefangniszellen ein wichtiger Aspekt ist: In einer 
besonders bevorzugten Ausfuhrungsform welst die erfindungsgemaBe Vorrichtung 
ferner einer Kommunlkatlonselnrichtung auf, uber welche Information Jiinsichtlich 
der Entstehung und/oder das Vorhandensein eines Brandes in einem oder mehreren 



Meissner, Bolte 8c Partner 



M/WAS-085-DE 



10 - 



der Uberwachungsraume und hinsichtlich der eindeutigen Lokalisierung des Brandes 
in dem einen oder den mehreren Uberwachungsraumen zu einer von der Vorrichtung 
entfernten.Stelle ubertragen wird. Eine von der Vorrichtung entfernte Stelle kann in 
diesem Zusammenhang beispielsweise eine Brandmeldezentrale oder eine Leitstelle 
fur EInsatzkrafte sein. Die Kommunikationseinrichtung stellt dabei beispielsweise 
entweder eine drahtgestGtzte oder eine funkgestutzte Kommunikationsmoglicfikeit 
bereit, die im Brandfall ein entsprechendes Signal, in dem die relevante Information 
enthalten ist, an eInen zugehSrigen Empfanger abgibt. Jene Kommunikationseinrich- 
tung kann selbstverstandlich aber auch selber angesteuert werden, urn etwa einen 
Betriebszustand der Vorrichtung zu andern oder zu uberprQfen. Als mogliches Kom- 
munikationsmedium kommt ferner die IR-Technologie In Frage. 

Bevorzugte Welterbildungen der Erfindung sind bezuglich des Verfahrens in den Un- 
teransprQchen 2 bis 9 und bezuglich der Vorrichtung In den Unteranspruchen 11 bis 
20 angegeben. 

So ist fur das Verfahren bevorzugt vorgesehen, dass wShrend der Entnahme der je- 
weiligen Luftproben aus den einzelnen Oberwachungsraumen die Stromungsge- 
schwindigkeit der Luftprobe im Ansaugrohrsystem ermlttelt wird. DIese Stromungs- 
geschwindigkeit dient dann dazu, eine zum vollstandigen Ausblasen der sich im An- 
saugrohrsystem befindlichen Luftproben benotigten Zeit zu berechnen. Die Ermitt- 
lung bzw. Messung der Stromungsgeschwindigkeit kann dabei entweder direkt oder 
indirekt, d.h. beispielsweise auf der Grundlage von Gerateparametern, wie etwa der 
Leistung der Ansaugvorrichtung, dem effektiven Stromungsquerschnitt des Ansaugr. _ 
rohrsystems und der jeweiligen Querschnitte der in dem Ansaugrohrsystem vorgese- 
henen Ansaugoffnungen, erfolgen. Eine direkte Messung Ist mit eIner Vielzahl ver- 
schledener, aus dem Stand der Technik bekannten Verfahren zum Messen einer 
Stromungsgeschwindigkeit mogllch. Denkbar hierbel ware beispielsweise das Verfah- 
ren der HItzdraht- bzw. HelBfllm-Anemometrle zu verwenden. Mit der berechneten 
Zeit, die fur die Ausblasvorrlchtung zum vollstandigen Ausblasen der sich im Ansaug- 
rohrsystem befindlichen Luftproben ben5tlgt wird, kann in vorteiihafter Weise er- 
reicht werden, dass die Ausblaszeit minimalisiert wird und die Lokalisierung des 
Brandortes In kurzester Zeit durchgefuhrt werden kann. 
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In einer besonders vorteilhaften Realisierung des erfindungsgemaBen Verfahrens ist 
dabei vorgesehen, dass der Verfahrensschritt des Ausblasens der angesaugten und 
sich Im Ansaugrohrsystem befindlichen Luftproben ferner den Verfahrensschritt des 
Ermlttelns der Stromungsgeschwindigkeit wahrend des Ausblasens aufweist, urn die 
zum vollstandigen Ausblasen der sich im Ansaugrohrsystem befindlichen Luftproben 
benStigten Zeit zu berechnen. Hierbei wird der Tatsache Sorge getragen, dass das 
Ansaugen und Ausblasen sehr wahrscheinlich mit unterschiedlichen Stromungsge- 
schwlndigkeiten erfolgt, selbst wenn zum Ansaugen und Ausblasen der selbe Lufter 
verwendet wird, da der Lufter in der Regel unterschiedliche Kennlinlen fur diese bei- 
den Betrlebsmodi aufweist. Basierend auf der wahrend des Ausblasens ermittelten 
Stromungsgeschwindigkeit wird dann die Zeit berechnet, die zum vollstandigen Aus- 
blasen der sich im Ansaugrohrsystem befindlichen Luftproben benotigt wird, wobei 
diese berechnete Zeit ein sehr genauer Wert ist. 

Besonders bevorzugt ist ferner vorgesehen, die Stromungsgeschwindigkeit der Luft- 
proben im Ansaugrohrsystem wahrend der erneuten Entnahme der jewelllgen Luft- 
probe aus den einzelnen Oberwachungsraumen zu ermitteln. 3ene ermittelte Stro- 
mungsgeschwindigkeit dient im Anschluss daran als Grundlage zur Berechnung der 
wahrend der erneuten Entnahme der jeweiligen Luftprobe aus den einzelnen Uber- 
wachungsraumen auftretenden Laufzeit der jeweiligen, die Raumluft des einzelnen 
Uberwachungsraumes reprasentierenden Luftproben. MIt dieser Weiterbildung des 
verfahrens ist eine besonders hohe Zuverlassigkeit und Genauigkelt der Lokallsle- 
rung des Brandortes erzielbar. Seibstverstandlich kann jedoch auch die wahrend. der. 
erneuten Entnahme der jeweiligen Luftprobe aus den einzelnen Oberwachungsrau- 
men auftretende Laufzeit auf der Basis von beispielsweise der wahrend der kontlnu- 
lerllchen Entnahme der jeweiligen Luftprobe aus einzelnen Oberwachungsraumen 
ermittelten StrSmungsgeschwindigkeit oder auf der Basis von theoretischen Werten 
berechnet werden. 

Die bei dem erfindungsgemaBen Verfahren durchgefuhrte Luftprobenentnahme er- 
folgt mittels einer Ansaugvorrichtung, wobei das erneute Ansaugen voji Luftproben 
aus den einzelnen Oberwachungsraumen mit einer im Verglelch zur Ansaugleitung 
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der zuvor durchgefuhrten Luftprobenentnahme reduzierten Ansaugleitung erfolgt. 
Dadurch wird in besonders bevorzugter Weise erreicht, dass sich die Laufzeiten 
beim erneuten Ansaugen verlangern und der Unterschied der Laufzeiten der ver- 
schiedenen Ansaugoffnungen unterelnander groSer wird. Hierdurch ist die Zuord- 
nung der gemessenen Laufzeit zu einem Oberwachungsraum sicherer. Denkbar ware 
belspielsweise eine Toieranz von 0,5 bis 2 Sekunden bei der Laufzeitmessung einzu- 
planen. Urn zu vermeiden, dass sIch die Toleranzbereiche der Laufzeiten von zwei 
benachbarten Ansaugoffnungen Oberschneiden, wodurch eine Lokalisierung des 
Brandes nicht mehr moglich Ist, wird von daher das erneute Ansaugen bei einer 
niedrigeren Ansaugleistung betrieben. In vorteilhafter Weise erhoht sich von daher 
in dieser AUsfUhrungsform die Gen&uigkelt der Laufzeitmessung. Selbstverstandlich 
ist aber auch denkbar, zusatzlich bzw. stattdessen wahrend des erneuten Ansaugens 
im Detektor die Sampling- Rate fur die BrandkenngroBe zu erhohen, was ebenfalls 
die Genauigkeit der Laufzeitmessung stelgert. 

In einer besonders bevorzugten Umsetzung des erfindungsgemaBen Verfahrens Ist 
ferner eine Prozedur zur Autojustierung vorgesehen, welche die folgenden Verfah- 
rensschritte aufweist: eine BrandkenngroBe wird an eIner Ansaugoffnung des von 
dem mindestens einem Detektor am weitesten entfernten Oberwachungsraumes 
wahrend der gesamten Zeit der Autojustlerungsprozedur kunstllch erzeugt; es wer- 
den Luftproben aus den einzeinen OberwachungsrSumen uber das gemelnsame An- 
saugrohrsystem angesaugt, bis der mindestens eine Detektor die kQnstllch erzeugte 
BrandkenngroBe in den angesaugten Luftproben nachweist; die angesaugten und - 
sich im Ansaugrohrsystem befindlichen Luftproben werden mit einer Ausblas- oder,., 
Saug-/ Biasvorrichtung ausgeblasen; es werden erneut Luftproben aus den einzeinen 
Oberwachungsraumen iiber das Ansaugrohrsystem zumindest so lange angesaugt, 
bis der mindestens eine Detektor erneut eine kunstlich erzeugte BrandkenngroBe in 
den Luftproben nachweist; die bis zum erneuten Nachweis der kunstllch erzeugten 
BrandkenngroBe anfallende Laufzeit der erneut durchgefuhrten Luftprobenentnahme 
wird ausgewertet um eine fur das Ansaugrohrsystem maximaie Laufzeit zu ermitteln; 
es werden die fiir die einzeinen Uberwachungsraume auftretenden Laufzeiten der 
jewelllgen, die Raumluft des einzeinen Oberwachungsraumes reprasentierenden 
Luftprobe basierend auf der zuvor ermittelten, maximalen Laufzeit un^cl der Konfigu- 
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ration des Ansaugrohrsystems, insbesondere Abstand der Ansaugoffnungen, Durch- 
messer des Ansaugrohrsystems und Durchmesser der Ansaugoffnungen, berechnet; 
und die berechneten Laufzeiten der jeweiligen Luftproben werden in einer Tabelle 
abgeiegt. Der Vorteil dieser Ausfuhrungsform, die die Prozedur zur Autojustierung 
verwendet, Ilegt insbesondere darin, dass es hiermit nicht mehr erforderlich ist, die 
Stromungsgeschwindigkeit der Luftprobe Im Ansaugrohrsystem zu messen. Von da- 
her ist beabsichtigt, be! der in Betrlebnahme der Branderkennungsvorrichtung sle In 
einem Selbstlernmodus zu versetzen, Rauch an der weitesten entfernten Ansaugoff- 
nung zu erzeugen, und mit den Verfahrensschritten des Ansaugens, des Ausblasens 
und des erneuten Ansaugens die Laufzelt zu messen. Anhand dieser maximalen 
Laufzelt und der Rohrkonflguration konnen dann die Laufzeiten fur alle Ansaugoff- 
nungen berechnet werden. DIese Berfechnung kann von der Branderkennungsvorrich-^ 
tung selbst oder extern, beispielswelse an einem tragbaren Rechner, durchgefuhrt 
werden. AnschlieBend werden die berechneten Laufzeiten in der Branderkennungs- 
vorrichtung in einer Tabelle abgeiegt. 

Bel einer besonders bevorzugten Weiterentwicklung des erfindungsgemaBen Verfah- 
rens, dass die Autojustierungsprozedur verwendet, ist ferner das Anwenden einer 
Korrekturfunktion an den in der Tabelle abgelegten, berechneten Laufzeiten zur Ak- 
tualisierung der fur die einzelnen Uberwachungsraume auftretenden Laufzeltwerte 
vorgesehen. HIerdurch wird Sorge getragen, dass im Laufe der Zeit das.Ansaugrohr- 
system und/oder die Ansaugoffnungen langsam verschmutzen konnen, was eine 
langsame Anderung der Stromungsgeschwindigkeit nach sich Ziehen wird. Aus den In- 
der Tabelle abgelegten Laufzeiten konnen dann mit einem Korrekturfaktor aktuelte. - 
Laufzeiten berechnet werden. 

Das Auswerten der im erfindungsgemaBen Verfahren bis zum erneuten Nachweis der 
BrandkenngroBe anfallenden Laufzeiten der erneut durchgefuhrten Luftprobenent- 
nahme erfolgt bevorzugt durch Vergleichen der anfallenden Laufzelt mit jeweiligen, 
fQr die einzelnen OberwachungsrSume theoretisch berechneten Laufzeiten. Als Pa- 
rameter, von denen die theoretisch berechneten Laufzeiten abhangen konnen, kom- 
men die Lange der jeweiligen Abschnltte des Ansaugrohrsystems zwischen dem De- 
tektor und Ansaugoffnungen der jeweiligen Uberwachungsraume, deir effektive 
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Stromungsquerschnitt des Ansaugrohrsystems und/oder der jeweiligen Abschnitte 
des Ansaugrohrsystems zwischen dem Detektor und den Ansaugoffnungen der jewei- 
ligen Uberwachungsraume, und die Str6mungsgeschwindigl<eit der Luftprobe in dem 
Ansaugrohrsystem und/oder in den jeweiligen Abschnitten des Ansaugroiirsystems 
zwischen dem Detektor und den Ansaugoffnungen der jeweiligen Uberwachungsrau- 
me in Frage. Selbstverstandlich sind jedoch auch andere Parameter, von denen die 
theoretisch berechnete Laufzeit abhangen kann, denkbar. 

Als vorteilhafte Weiterbildung zur erfindungsgemaBen Vorrichtung ist vorgesehen, 
dass die Vorrichtung ferner eine Steuerung aufwelst, um eine zeitlich koordinierte 
Steuerung der Ansaugvorrlchtung und der Ausbiasvorrichtung in Ubereinstlmmung 
mit einem von dem mindestens einen Detektor ausgegebenen Signal zu ermSglichenv 
wenn der Detektor in den Luftproben zumindest eine BrandkenngroBe nachweist. 

Jene Steuerung ist in bevorzugter Weise dabei so ausgelegt, dass sle die Ansaugvor- 
rlchtung zunachst ansteuert, um eine kontinuierliche Entnahm^von jeweils einer die 
Raumluft der einzelnen Uberwachungsraume reprasentlerenden Luftprobe aus den 
einzelnen Uberwachungsraumen uber das gemeinsame Ansaugrohrsystem zu bewlr- 
ken. Wenn der Detektor dann in den angesaugten Luftproben zumindest eine Brand- 
kenngroBe nachweist und somit ein entsprechendes Signal an die Steuerung sendet, 
gibt die Steuerung in Erwiderung hierauf ein entsprechendes Signal an die Ansaug- 
vorrichtung ab, um diese anzuhalten, wobei gieichzeitig bzw. Im unmlttelbaren An- 
schluss daran ein weiteres Signal von der Steuerung an die Ausbiasvorrichtung gehtr- 
welches die Ausbiasvorrichtung einschaltet, umdle angesaugte und sich im Ansaug:_ 
rohrsystem befindlichen Luftproben auszublasen. ErfindungsgemaB ist dabei vorge- 
sehen, dass die Steuerung nach einer festgeiegten Zeit ein weiteres Signal an die 
Ausbiasvorrichtung abgibt, um diese anzuhalten, wobei gieichzeitig bzw. Im unmlt- 
telbaren Anschluss daran ein Signal von der Steuerung an die Ansaugvorrichtung 
geht, um eine erneute kontinuierliche Entnahme von jeweils einer die Raumluft der 
einzelnen Oberwachungsraume reprasentlerenden Luftprobe aus den einzelnen U- 
berwachungsraamen uber das Ansaugrohrsystem zu bewirken. Die festgelegte Zeit, 
wahrend welcher die Ausbiasvorrichtung aktiv ist, ist entweder eine theoretisch auf 
der Basis von Gerateparametern ermittelte und in einem Speicher abgelegte Zeit, 
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Oder elne mittels eines gemessenen Stromungsgeschwindigkeitswertes der Luftprobe 
im Ansaugrohrsystem wahrend der kontinuierlichen Entnahme der jeweiligen Luft- 
proben aus den einzelnen Uberwachungsraumen ermlttelte Zeit. 

In einer besonders bevorzugten Ausfuhrungsform der erfindungsgemaBen Vorrich- 
tung ist ferner elne Speichervorrichtung vorgesehen. In welcher Laufzeitwerte ge- 
speichert werden. DIese in dem Spelcher abgelegten Werte konnen beispielsweise 
wahrend eIner Autojustlerungsprozedur anhand einer maximalen Laufzeit und der 
Rohrkonfiguration ermittelten Laufzeiten seln. 

Besonders bevorzugt weist die erfindungsgemaBe Vorrictitung zumindest einen 
Raucherzeuger auf, der bel einer Ansaugoffnung angeordnet ist und der zum Einstef- 
len und Uberprufen der Branderkennungsvorrlchtung eine BrandkenngroBe auf 
kunstliche Weise erzeugen kann. Bei der Inbetrlebnahme der Branderkennungsvor- 
richtung ist es somit moglich, diese in einen Selbstlernmodus zu versetzen, in wel- 
chem Raucin an der weitesten entfernten AnsaugolTnung mittels des Raucherzeugers 
erzeugt wird und die Laufzeit des kunstlich erzeugten Rauches bzw. der kunstlicii 
erzeugten BrandkenngroBe gemessen wird. Damit ist es moglich, eine maximale 
Laufzeit zu messen, anhand dieser und in Kenntnis der Rohrkonfiguration die Lauf- 
zeiten fur alle Ansaugoffnungen berechnet werden. Selbstverstandlich ist es hierbei 
aber auch denkbar, dass der Branderzeuger an einer anderen Ansaugoffnung ange- 
ordnet Ist bzw. das mehrere Raucherzeuger an verschiedenen Ansaugoffnungen vor- 
liegen. 

In einer m5glichen Reallsierung weist die erfindungsgemaBe Vorrichtung ferner ei- 
nen Sensor zum iviessen der Stromungsgeschwindigkeit der Luftproben In dem An- 
saugrohrsystem auf. Hierdurch Ist es In vorteiihafter Welse moglich, die Stromungs- 
geschwindigkeit der angesaugten Luftproben Im Ansaugrohrsystem zu ermittein, um 
anhand dieser eine fur die Ausblasvorrlchtung zum vollstandlgen Ausblasen der sich 
im Ansaugrohrsystem befindllchen Luftproben benotlgten Zeit zu berechnen. Die mit 
Hllfe des Sensors ermlttelte Stromungsgeschwindigkeit kann ferner zum Berechnen 
der wahrend der erneuten Entnahme der jeweiligen Luftproben aus den einzelnen 
Oberwachungsraumen auftretenden Laufzeit der jeweiligen, die Raumluft der einzel- 
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nen Uberwachungsraume reprasentierenden Luftproben dienen. Beispiele fur einen 
Sensor zum Messen der Stromungsgeschwindigkeit sind aus dem Stand der Technik 
bekannt und schlleBen Sensoren auf dem Prinzip der HeiBfilm- bzw. Hitzdraht- 
Anemometrie ein. Denkbar ware es ferner, anstelle eines Sensors zum Messen der 
Stromungsgeschwindigkeit, aucii die Str5mungsgescliwind!gkeit anhand von tlieore- 
tischen Gerateparametern zu ermltteln. Denkbar ware hierbei aber auch, den Sensor 
zum iviessen der Stromungsgeschwindigkeit nur bei der Inbetriebnahme fur die Dau- 
er eines Selbstlernmodus der Vorrichtung einzuschalten. 

Besonders bevorzugt ist ein Prozessor vorgesehen, zum Auswerten eines von dem 
mindestens einen Detektor ausgegebenen Signals, wenn der Detektor eine Brand- 
kenngroBe in der Luftprobe nachweist, und eines von der Steuerung an die Ansaug-' 
vorrichtung und/oder Ausblasvorrichtung ausgegebenen Steuersignals. Der Prozessor 
ist dabei in vorteilhafter Weise derart ausgebild'et, dass er anhand der Signale die 
Laufzeit der bei der erneuten kontinuierlichen Entnahme von jeweils einer die Raum- 
luft der einzelnen Uberwachungsraume reprasentierenden Luftp7obe aus den elnzei- 
nen Uberwachungsraumen uber das Ansaugrohrsystem ermittelt, urn somit den 
Brandort oder den Ort der Entstehung des Brandes zu lokalisieren. Das Auswerten 
der anfalienden Laufzeit erfolgt dabei in dem Prozessor durch Verglelch der anfal- 
lenden Laufzeit mit jeweiligen, fur die einzelnen Uberwachungsraume theoretisch 
berechneten Laufzeiten. Jene theoretisch berechneten Laufzeiten konnen beispieis- 
weise von der Lange der jeweiligen Abschnitte des Ansaugrohrsystems zwischen 
dem Detektor und den jeweiligen Uberwachungsraumen, den effektiven Stromungs- 
querschnitten des Ansaugrohrsystems und/oder der jeweiligen Abschnitte des..An-„._ 
saugrohrsystems zwischen dem Detektor und den jeweiligen Uberwachungsraumen, 
und der Stromungsgeschwindigkeit der Luftprobe in dem Ansaugrohrsystem 
und/oder in den jeweiligen Abschnitten des Ansaugrohrsystems zwischen dem De- 
tektor und den Ansaugoffnungen der jeweiligen Uberwachungsraume abhangen. 
Uber die Auswertung der Laufzeiten ist die Lokalisierung des Brandortes moglich. 

Als vorteilhafte Weiterbildung zur erfindungsgemaBen Vorrichtung ist vorgesehen, 
dass die Querschnitte und/oder die Querschnittsformgebungen der einzelnen An- 
saugSffnungen abhangig von den jeweiligen Uberwachungsraumen ausgefuhrt sind. 
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Denkbar ware hierbei, bei Oberwachungsraumen, die welter von der Ansaug- bzw. 
Ausblasvorrichtung angeordnet sind, Ansaugoffnungen mit groBeren Querschnitten 
einzusetzen als bel Oberwachungsraumen, die nahe an der Ansaug- bzw. Ausblasvor- 
richtung liegen. Hierbei wird die jeweilige Entfernung der Uberwachungsraume von 
der Ansaug- bzw. Ausblasvorrichtung uber die Stecke definiert, die eine Luftprobe 
aus den jeweiligen Oberwachungsraumen von den jeweiligen Ansaugoffnungen uber 
das Ansaugrohrsystem zu der Ansaugvorrichtung zurucklegen muss. Die jeweiligen 
Querschnittsformgebungen bzw. QuerschnittsgroBen der einzelnen Ansaugoffnungen 
sind dabei so konzlplert, dass sie dem im Ansaugrohrsystem auftretenden Druckab- 
fall Rechnung tragen. Durch die erfindungSgemaBe Weiterblldung der Ansaugoffnun- 
gen kann somit errelcht werden, dass die erfindungsgemaBe Vorrlchtung fur jeden 
der Vielzahl der Uberwachungsraume gleichermaBen sensitiv hinslchtllch der Brand- 
erkennung und der Brandlokallslerung ist. In einer moglichen Reallslerung konnten 
die einzelnen AnsaugSffnungen Im Ansaugrohrsystem nach der Installation des 
Rohrsystems Im GebSude den entsprechenden Bedingungen angepasst werden. 
Denkbar ware beisplelswelse, zunachst samtliche Ansaugoffnurfgen gleichgroB bzw. 
mit gleicher Querschnittsformgebung auszufuhren, wobel nach der Installation die 
jeweiligen Ansaugoffnungen durch Anbringen einer entsprechenden Blendenoffnung 
auf die Ansaugoffnungen eingestellt werden. Hierbei kommen beisplelsweise Lochfo- 
lien Oder Lochclipps zum Einsatz, wobel die LochgroBe der Folle bzw. des Clipps den 
raumlichen Bedingungen angepasst Ist. Selbstverstandllch sind hier aber auch ande- 
re Ausfuhrungsformen denkbar. Moglich ware auch, das Ansaugrohrsystem als sol- , 
ches derart auszulegen, dass die Querschnittsformgebung des Ansaugrohrsystems 
entsprechend den Installationsbedingungen variiert. ~ 

In einer besonders vorteilhaften Reallslerung Ist vorgesehen, dass die Ansaugvor- 
richtung und die Ausblasvorrichtung gemeinsam als ein Geblase ausgeblldet sind. 
Jenes Geblase Ist dabel so ausgelegt, dass es seine Luftforderrichtung in Erwiderung 
auf das Steuerslgnal von der Steuerung andert. Hierdurch kann erreicht werden, 
dass die Anzahl der die erfindungsgemaBen Vorrichtung begrundeten Komponenten 
welter reduzlert werden kann, was In vorteilhafter Weise wiederum die Kosten der 
Herstellung der erfindungsgemaBen Vorrichtung herabsetzt. 
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Urn die Anzahl der Komponenten, die die erfindungsgemaBe Branderlcennungs- und^ 
Brandlokalisierungsvorrichtung ausbilden, weiter zu reduzieren, ist die Ansaugvor- 
richtung und die Ausblasvorriclitung in vorteilliafter Weise gemeinsam als ein Gebla- 
se ausgebildet, wobei das Geblase ein LQfter mit Drelirichtungsumicelir ist. 

In einer weiteren Realisierung der erfindungsgemaBen Vorriclitung, bei der die An- 
saugvorrichtung und die Ausblasvorrichtung gemeinsam als ein Geblase ausgebildet 
sind, Ist vorgesehen, dass das Geblase ein Lufter mit entsprechenden Luftungsklap- 
pen zur Anderung der Luftforderrichtung ist. SelbstverstSndllch sInd hier aber auch 
andere AusfQhrungsformen denkbar. 

Die erfindungsgemaBe Vorrichtung weist, wie bereits erlSutert, Anzeigeelemente auf, 
die den Brandort In elnem der Uberwachungsraume identlflzleren. DIese Anzeigeele- 
mente konnen In der Nahe der Zugange zu den Raumen Oder an bzw. In der Nahe 
der Branderkennungsvorrichtung sein. Die Kommunlkatlonsmlttel bzw. eine Eingabe- 
bausteine fur den Anschluss an einen Kommunlkatlonsbus mit eTner Brandmelder- 
zentraie dienen dazu, die Information uber den Brandort an die Zentrale welterzulel- 
ten, urn sie beispielsweise im Klartext auf dem Bedlenfeld darzustellen (z.B. durch 
„Feuer in Raum r). Zusatzlich zu oder anstelle der Anzeigeelemente kann die erfin- 
dungsgemaBe Vorrichtung ferner eine Kommunikationselnrlchtung aufwelsen, uber 
welche Information hinsichtlich der Entstehung und/oder das Vorhandensein eines 
Brandes in einem oder mehreren der Uberwachungsraume und hinsichtlich der ein- 
deutigen Lokalisierung des Brandes in dem einen oder den mehreren Uberwachungs-"' 
raumen zu einer von der Vorrichtung entfernten Stelle, wie etwa zu einer Brandmel-- - 
dezentrale oder einer Leitstelle fGr Einsatzkrafte, ubertragen wird. Die Kommunikati- 
onselnrlchtung stent dabel In bevorzugter Weise je nach Anwendung entweder eine 
drahtgestGtzte und/oder eine funkgestutzte Kommunikationsmogllchkelt berelt, die 
bei Bedarf ein entsprechendes Signal an zumlndest einen zugehorigen und entfernt 
von der erfindungsgemaBen Vorrichtung angeordneten Empfanger abglbt. Jene 
Kommunikationselnrlchtung kann selbstverstandlich aber auch selbst von auBerhalb 
angesteuert werden, urn etwa einen Betriebszustand der Vorrichtung zu andern oder 
zu uberprufen. Als mogllches Kommunlkatlonsmedium kommt ferner die IR- 
Technologie in Frage. 



MEISSNER, BOLTE & PARTNER 



- 19 - 



M/WAS-085-DE 



Im Folgenden wird ein bevorzugtes Ausfuhrungsbelspiel der Erfindung anhand von 
Zeichnungen n§her eriautert. 

Es zeigen: 

Fig. 1 eine schematische Darstellung einer Ausfuhrungsform der erfin- 

dungsgemaBen Vorrichtung zum Erkennen eines Brandes und zum 
Lokalisleren des Brandes in einem Oberwachungsraum aus einer 
Vielzahl von Oberwacliungsraumen; und 

Fig. 2a, b jeweils graphisclne Darstellung von Signalverlaufen. 

Figur 1 zeigt eine schematische Darstellung einer bevorzugten Ausfuhrungsform der 
erfindungsgemaBen Vorrichtung zum Erkennen eines Brandes und zum Lokalisleren 
des Brandes in einem Oberwachungsraum (Ri, Rn) aus ePner Vielzahl von U- 

berwachungsraumen (R„ Rz,.., Rn). Bel der erfindungsgemaBen Vorrichtung gemaB 
Figur 1 handelt es sich urn eine zentral angeordnete, asplrative Branderkennungs- 
vorrichtung, die in der Lage 1st, den Brandort genau zu lokalisleren. In der darge- 
stellten Ausfuhrungsform wird die Vorrichtung zur Uberwachung von vier separaten 
Oberwachungsraumen (R„ Rz, R3, R4) eingesetzt. Hierbel ist vorgesehen, dass aus 
den jeweiligen Oberwachungsraumen (Ri,..., R4) Uber ein gemelnsames Ansaugrohr- 
system (3) kontinuierlich jeweils eine Luftprobe (6), die die Raumluft der jeweiligen- 
Oberwachungsraume (Rx,...,R4) reprasentiert, entnommen wird. Hierzu 1st an..dfim„ - 
elnen Ende des Ansaugrohrsystems (3) eine Ansaugvorrichtung (5) in der Gestalt 
eines Lufters vorgesehen. Die uber das gemeinsame Ansaugrohrsystem (3) durch die 
Ansaugvorrichtung (5) angesaugten Luftproben (6) werden einem Detektor oder 
mehreren Detektoren (7) zum Nachweisen einer oder mehreren BrandkenngroBen 
zugefuhrt:. Denkbar hierbel ware, die Ansaugvorrichtung (5) zusammen mit dem De- 
tektor (7) in einem gemeinsamen Gehause (2) anzuordnen. 

Der Detektor (7) dient dazu, die uber das Ansaugrohrsystem (3) angesaugten Luft- 
proben (6), die jeweils die Raumluft der zu uberwachenden UberwaChungsraume 
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(R, R,) reprasentieren, hinsichtllch einer BrandkenngroBe zu analysieren. Hierbei 

konnen als Detektor (7) samtllche aus dem Stand der Technlk bekannten Vorrich- 
tungen eingesetzt werden. In dem Fall, wenn In elnem der Oberwachungsraume 
(R, R4) ein Brand ausbricht bzw. BrandkenngroBen in der Raumluft des Uberwa- 

chungsraumes (R. R4) enthalten slnd und der Detektor (7) in den angesaugten 

Luftproben (6) die BrandkenngroBe nachweist, gibt dieser ein entsprechendes Signal 
an eine Steuerung (9) ab. 

Die Steuerung (9) gibt in Erwiderung auf dieses Signal ein entsprechendes Steuer- 
signal an die Ansaugvorrichtung (5) aus, urn diese auszuschalten. Gleichzeitig bzw. 
unmittelbar danach wird ein weiteres Signal von der Steuerung (9) an eine Ausblas- 
vorrichtung abgegeben, um diese zu aktivleren. 3ene Ausblasvorrichtung (8) 1st in « 
vorteilhafter Weise so angeordnet, dass sie Im Betrieb die berelts angesaugte und 
sich noch im Ansaugrohrsystem (3) befindllchen Luftproben (6) ausblast. In einer 
besonders vortellhaften Weise slnd in der dargestellten Ausfuhrungsform die An- 
saugvorrichtung (5) und die Ausblasvorrichtung (8) gemeinsam^als ein Geblase (11) 
ausgebildet, welches seine Luftforderrichtung in Erwiderung auf die von der Steue- 
rung (9) abgegebenen SIgnale andert. Als Beispiel konnte das Geblase einen Lufter 
mit Drehrichtungsumkehr aufweisen, denkbar wSre jedoch auch ein Geblase (11), 
das uber einen Lufter mit Luftungsklappen verfUgt. Beim Ausblasen des Ansaugrohr- 
systems wird von der Ausblasvorrichtung (8) In Richtung der einzelnen Ansaugoff- 
nungen (4) der jeweillgen UberwachungsrSume (Ri,..., R4) Frischluft, d.h. Luft von 
auBerhalb, elngebracht. Jene Frischluft verdrangt dabei die sich noch Im Ansaug- - 
rohrsystem (3) befindllchen Luftproben (6), welche beispielswelse so Ober diejewei- 
lige Ansaugoffnungen (4) zurGck in die Oberwachungsraume (Ri,..., R4) ausgeblasen 
wird. 

Die Steuerung (9) ist erfindungsgemaB so konziplert, dass sie, nachdem samtliche 
Luftproben (6) aus dem Ansaugrohrsystem (3) ausgeblasen wurden, ein welteres 
Signal an die Ausblasvorrichtung (8) abgibt, um sie auszuschalten. Gleichzeitig bzw. 
unmittelbar danach wird die Ansaugvorrichtung (5) uber die Steuerung (9) erneut 
aktivlert. Dadurch wird erneut aus den einzelnen Oberwachungsraumen (Ri,...,R4) 
Qber das Ansaugrohrsystem (3) die Raumluft der einzelnen Oberwachungsraume 
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(Ri,...,R4) reprasentierenden Luftproben (6) entnommen und dem Detektor (7) zuge- 
fuhrt. Jener Detektor (7) weist eine bestimmte Zeit nach dem erneuten Starten der 
Ansaugvorrichtung (5) das Auftreten von BrandkenngroBen in den angesaugten 
Luftproben (6) nach. Jene Zeit, die zwischen dem erneuten Starten der Ansaugvor- 
richtung (5) und dem erstmaligen Detektieren der BrandkenngroBen in der erneut 
angesaugten Luftprobe (6) verstrichen ist, defmiert die sogenannte Laufzeit, die als 
Basis zur Lokalisierung des Brandortes dient. 

Zur Auswertung der derart ermittelten Laufzeit 1st ein Prozessor (10) vorgesehen, 
der die ermltteite Laufzeit mit theoretlsch berechneten Laufzeiten vergleicht. Die 
theoretisch berechneten Laufzeiten stehen in direktem Zusammenhang mit der Ent- 
fernuhg des Detektors (7) zu den Ansaugoffnungen (4) der einzelnen Oberwa- 
chungsraume (Ri,..., R,), da sle von zumlndest einem der folgenden Parameter ab- 
hangen: Lange des Ansaugrohrsystems (3) zwischen dem Detektor (7) und den An- 
saugoffnungen (4) der jeweiligen Oberwachungsraume (Ri,...,R4); effektiver Stro- 
mungsquerschnitt des Ansaugrohrsystems (3) zwischen dem Detektor (7) und den 
Ansaugoffnungen (4) der jeweiligen OberwachungsrSume (Ri,..., R4); und Str5- 
mungsgeschwindigkeit der Luftprobe (6) In dem Ansaugrohrsystem (3). Somlt ist es 
mogllch, mit Kenntnis von zumlndest der Lange der jeweiligen Abschnltte des An- 
saugrohrsystems (3) zwischen dem Detektor (7) und den Ansaugoffnungen (4) der 
jeweiligen Oberwachungsraume (Ri,..., R4) und der Stromungsgeschwindigkelt der 
Luftproben (6) in dem Ansaugrohrsystem (3) anhand der gemessenen Laufzeit den 
Brandort zu lokalisieren. 

Die bevorzugte Ausfuhrungsform der vorllegenden Erfindung weist ferner elnen Sen- 
sor (12) zum Messen der Stromungsgeschwindigkelt der Luftproben (6) In dem An- 
saugrohrsystem (3) auf. Die gemessenen Strom ungsgeschwindlgkelten werden von 
dem Prozessor (10) zur Auswertung der gemessenen Laufzeiten verwendet. Es ist 
jedoch auch mogllch, auf elnen Sensor (12) zur Messung der Stromungsgeschwin- 
digkelt zu verzlchten, wobel die Stromungsgeschwindigkelt anhand von Geratepara- 
metern, wie etwa effektiver Stromungsquerschnitt des Ansaugrohrsystems (3), An- 
saugielstung der Ansaugvorrichtung (5), Querschnlttsformgebung und^Querschnitts- 
offnung der Ansaug5ffnungen (4), ermlttelt wird. 
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ES Ist auch moglich, dass die Branderkennungsvorrichtung in einem Selbstlernmodus 
eine Laufzeit ermittelt und daraus alle jeweillgen Laufzeiten berechnet und m e.ner 
Tabelle In eInem Spelcher ablegt. 

Die Flguren 2a und 2b zelgen jeweils eine graphische Darstellung, die schematisch 
das von dem Detektor (7) ausgegebene Signal bzw. das von der Steuerung (9) aus- 
gegebene Signal zur Ansteuerung der Ansaugvorrlchtung (5) und der Ausblasvornch- 
tung (8) zelgen. Die Abszissenachse stellt In diesem Fall die Zeit dar, wShrend die 
Ordinatenachse das Signal des Detektors (7) bzw. das Steuerslgnal der Steuerung 
(10) reprasentiert. In der Zeitspanne to bis t. wird dabel die Ansaugvorrlchtung (5) ^ 
von der Steuerung (10) so gesteuert, dass sle kontinuleHlch aktiv 1st, d.h. Luftpro- 
ben (6) aus den Uberwachungsraumen (Rx,..., entnlmmt. DIeser Vorgang ist in 
der Flgur 2b mittels einer punktierten Linle dargestellt. Beim Zeltpunkt t, detektiert 
der Detektor (7) das Auftreten einer BrandkenngroBe In den angesaugten Luftproben 
(6) in Erwiderung auf das von dem Detektor (7) zum Zeltpunkt tx ausgegebene Sig- 
nal wIrd die Ansaugvorrlchtung (5) ausgeschaltet und glelchzeltig die Ausblasvorr.ch- 
tung (8) aktiviert. Die Ausblaszelt entsprlcht der Zeitperiode von tx bis t^, die erne 
von der Leistung der Ausblasvorrlchtung (8) und von spezlflschen Parametern des 
Ansaugrohrsystems (3) abhangige Zeit ist. 

Nachdem zum Zeltpunkt t^ samtllche sich im Ansaugrohrsystem (3) befindllchen ^ 
Luftproben (6) ausgeblasen wurden, deaktlvlert die Steuerung (9) die Ausblasvor- 
rlchtung (8) und aktiviert glelchzeltig erneut die Ansaugvorrlchtung (5). Demgemass 
werden dem Detektor (7) nun erneut Luftproben (6) zugefuhrt. Ausschlaggebend fur 
die Lokalislerung des Brandortes Ist nun die Laufzeit A t. bis A t^. Die Laufzeit (A 
tx A U) entsprlcht der Zeitperiode von dem Zeltpunkt t^, an welchem die Ansaug- 
vorrlchtung (5) erneut aktiviert wurde, bis zu dem Zeltpunkt ts bis te, wenn der De- 
tektor (7) erneut eine BrandkenngroBe in den angesaugten Luftproben (6) nach- 
welst. Jene Laufzeiten (A t,... A t,) sind fur die einzelnen Oberwachungsraume 
(Ri,..., R4) spezlflsch und dienen bei der anschlleBenden Auswertung der Lokal.sie- 
rung des Brandortes. 
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Verfahren und Vorrlchtung zum Erkennen und Lokalisieren eines Brandes 



Patentanspruche 

Verfahren zum Erkennen und Lokalisieren eines Brandes und/oder der Entste- 
hung eines Brandes in einem oder mehreren Oberwachungsraumen 
(Ri/R2/R3/.../Rn)/ mit folgenden Verfahrensschritten: 

a) Entnahme von jeweils einer die Raumluft der einzelnen Oberwachungs- 
raume (Ri,.../Rn) reprasentierenden Luftprobe (Sfaus den einzelnen 
Oberwachungsraumen (Ri,...,Rn) uber ein gemeinsames Ansaugrohrsys- 
tem (3); 

b) Nachweis von zumindest einer BrandkenngroBe in den Uber das An- 
saugrohrsystem (3) angesaugten Luftproben (6) mit mindestens einem 
Detektor (7) zum Nachweisen von BrandkenngrSBen; 

g e k e n n z e i c h n e t d u r c h • 

die folgenden Verfahrensschritte: 

c) Ausblasen der angesaugten und sich im Ansaugrohrsystem (3) befindli- 
chen Luftproben (6) mit einer Ausblasvorrichtung oder Saug-/Blas- 
vorrichtung (8); 



d) Erneutes Ansaugen von Luftproben (6) aus den einzelnen Oberwa- 
chungsraumen (Ri,..., R„) Qber das Ansaugrohrsystem (3), zumindest 
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SO lange, bis der mindestens eine Detektor (7) erneut eine Brandkenn- 
groBe in einer Luftprobe (6) nachweist; 

e) Auswerten der bis zum erneuten Nachweis der BrandkenngroSe anfai- 
lenden Laufzeit der im Verfahrensscliritt d) durchgefuiirten erneuten 
Luftprobenentnahme, urn den Brandort oder den Ort der Entstehung 
des Brandes in einem der Vielzaiil der Oberwachungsraume (Ri,..., Rn) 
zu lokalisieren; und 

f) Abgeben eines Signals, das auf die Entstehung und/oder das Vorlian- 
densein eInes Brandes in einem oder mehreren der Oberwacfiungsrau- 
me (Ri,...,Rn) hinweist, wobei das Signal ferner Information zur eindeu- 
tigen Lokalisierung des Brandes !n dem einen oder den mehreren 
Oberwachungsraumen (Ri,.../Rn) enthalt. 

2. Verfahren gemaB Anspruch 1, welches ferner die folgenden Verfahrenschrltte 
nach Verfahrensschritt a) aufweist: 

al) Ermittein der Stromungsgeschwindigkeit der Luftprobe (6) im Ansaug- 
rohrsystem (3) wahrend der kontinuierllchen Entnahme der jeweiligen 
Luftprobe (6) aus den einzelnen Oberwachungsraumen (Ri,..., Rn); und 

- a2) Berechnen einer zum voilstandigen Ausblasen der sich im Ansaugrohr- 
system (3) befindlichen Luftproben (6) benotigten Zeit, 

3. Verfahren gemaB Anspruch 1 oder 2, 
dadurch gekennzelchnet, dass 

der Verfahrensschritt c) den Verfahrensschritt des Ermittelns der Stromungs- 
geschwindigkeit wahrend des Ausblasens aufweist, urn die zum voilstandigen 
Ausblasen der sIch Im Ansaugrohrsystem (3) befindlichen Luftproben (6) be- 
notigten Zeit zu berechnen. 
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Verfahren gemaB einem der vorhergehenden Anspruche, welches ferner die 
folgenden Verfahrensschritte nach Verfahrensschritt d) aufweist: 

dl) Ermittein der Stromungsgeschwindigkeit der Luftproben (6) im Ansaug- 
rohrsystem (3) wahrend der erneuten Entnahme der jeweillgen Luft- 
probe (6) aus den einzelnen Uberwachungsraumen (Ri/..-, Rn); und 

d2) Berechnen der wahrend der erneuten Entnahme der jeweiligen Luftpro- 
be (6) aus den einzelnen Oberwachungsraumen (Ri,..., Rn) auftreten- 
den Laufzelt der jeweillgen, die Raumluft des einzelnen Oberwachungs- 
raumes (Ri,..., Rn) reprasentierenden Luftprobe (6). 



5. Verfahren gemaB eInem der vorhergehenden Anspruche, 
dadurch gekennzelchnet, dass 

die in den Verfahrensschrltten a) und d) durchgefuhrte Luftprobenentnahme 
mittels einer Ansaugvorrichtung (5) erfolgt, wobel das Im Verfahrensschritt d) 
durchgefuhrte erneute Ansaugen mit eIner Im Vergleich zur Ansauglelstung 
der im Verfahrensschritt a) durchgefuhrten Luftprobenentnahme. reduzlerten 
Ansauglelstung erfolgt. 

6. Verfahren gemaB einem der vorhergehenden Anspruche, welches feraer_elnfi_ 
Prozedur zur Autojustieruhg durchfuhrt, die folgende Verfahrensschritte auf- 
weist: 

I) kunstllches Erzeugen einer BrandkenngroBe an eIner Ansaugoffnung (4) 
des von dem mindestens einen Detektor (7) am weitesten entfernten 
Oberwachungsraumes (R„) wahrend der gesamten Zeit der Autojustle- 
rungsprozedur; 



Meissner, Bolte & Partner 



M/WAS-085-DE 



- 4 - 

ii) Ansaugen von Luftproben (6) aus den einzelnen Uberwachungsraumen 
(Ri,...,Rn) iiber das gemeinsame Ansaugrohrsystem (3) bis der mindes- 
tens eine Detektor (7) die l<unstllch erzeugte BrandkenngroBe In den 
angesaugten Luftproben (6) nacliweist; 

lii) Ausblasen der angesaugten und sich im Ansaugrohrsystem (3) befindli- 
clien Luftproben (6) mit einer Ausblas- oder Saug-/ Blasvorrichtung 
(8); 

iv) erneutes Ansaugen von Luftproben (6) aus den einzelnen Uberwa- 
chungsraumen (Ri,...,Rn) iiber das Ansaugrohrsystem (3), zumindest so 
lange, bis der Detektor (7) erneut eine kQnstllch erzeugte Brandkenn- 
gr5Be in den Luftproben (6) nachwelst; 

v) Auswerten der bis zum erneuten Nachwels der kQnstllch erzeugten 

**** X 

BrandkenngroBe anfallenden Laufzeit der Im Verfahrensschritt Iv) 
durchgefuhrten, erneuten Luftprobenentnahme, um eIne fur das An- 
saugrohrsystem maximale Laufzeit zu ermittein; 

vi) Berechnen der fur die einzelnen Oberwachungsraume (Ri,...,Rn) auftre- 
tenden Laufzeiten der jeweillgen, die Raumluft des einzelnen Uberwa- 
chungsraumes (Ri,...,Rn) reprasentierenden Luftprobe (6) basierend 
auf der irri Verfahrensschritt v) ermlttelten maximalen Laufzeit und der 
Konfiguration des Ansaugrohrsystems (3), insbesondere Abstand der 
Ansaugoffnungen (4), Durchmesser des Ansaugrohrsystems und 
Durchmesser der Ansaugoffnungen (4); und 

vii) Ablegen der berechneten Laufzeiten der jewelligen Luftproben (6) in 
einer Tabelle. 

7. Verfahren gemaS Anspruch 6, wobei die Autojustlerungsprozedur nach dem 
Verfahrensschritt vii) ferner den folgenden Verfahrensschritt au^elst: 
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viii) Anwenden einer Korrekturfunktion an den in der Tabelle abgelegten, 
berechneten Laufzeiten zur Aktualisierung der fur die einzeinen Uber- 
wachungsraume (Ri,...,Rn) auftretenden Laufzeitwerte. 

8. Verfahren gema6 Anspruch 6 oder 7, wobei das Auswerten der im Brandfall 
anfallenden Laufzeit durch Vergleich der anfallenden Laufzeit mit den jeweili- 
gen, in der Autojustierungsprozedur In der Tabelle abgelegten, berechneten 
Laufeelten erfolgt. 

9. Verfahren gemSB einem der vorhergehenden Anspruche, wobei das Auswerten 
der anfallenden Laufzeit durch Vergleich der anfallenden Laufzeit mIt jewelli- 
gen, fiir die einzeinen Uberwachungsraume (Ri,..., Rn) theoretlsch berechne-' 
ten Laufzeiten erfolgt, die von zumlndest eInem der folgenden Parameter ab- 
hangen: Lange der jeweillgen Abschnltte des Ansaugrohrsystems (3) zwischen 
dem mindestens einen Detektor (7) und in dem Ansaugrohrsystem (3) vorge- 
sehenen Ansaug5ffnungen (4) der jeweillgen OberwachuTigsraume (Ri,.../ Rn); 
effektlver Stromungsquerschnitt des Ansaugrohrsystems (3) und/oder der je- 
weillgen Abschnltte des Ansaugrohrsystems (3) zwischen dem mindestens ei- 
nen Detektor (7) und den jeweillgen Oberwachungsraumen (Ri/..., Rn); und 
Stromungsgeschwindigkeit der Luftprobe (6) in dem Ansaugrohrsystem (3) 
und/oder in den jeweillgen Abschnitten des Ansaugrohrsystems (.3) zwischen 
dem mindestens einen Detektor (7) und den Ansaugoffnungen (4) der jeweili- 

— gen Uberwachungsraume (Ri,..., Rn)- 

10. Branderkennungsvorrichtung zum Erkennen und Lokalisieren eines Brandes 
und/oder der Entstehung eines Brandes in einem oder mehreren Oberwa- 
chungsraumen (Ri,..vRn), mit eInem die Oberwachungsraume (Ri,...,Rn) ver- 
bindenden Ansaugrohrsystem (3), welches mit jedem einzeinen Uberwa- 
chungsraum (Ri,..., Rn) iiber jeweils zumlndest eine Ansaugoffnung (4) kom- 
muniziert, eIner Ansaugvorrichtung (5), um uber das Ansaugrohrsystem (3) 
und die Ansaugoffnungen (4) aus den einzeinen Oberwachungsraumen (Ri,.../ 
R„) jeweils die Raumluft der einzeinen Uberwachungsraume (Ri^...,Rn) repra- 
sentlerende Luftproben (6) zu entnehmen, und mit mindestens einem Detek- 
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tor (7) zum Nachweisen von zumindest elner BrandkenngroBe in den uber das 
Ansaugrohrsystem (3) angesaugten Luftproben (6), 

gekennzeichnet durch 

elne Ausblasvorrlchtung (8) zum Ausblasen der in dem Ansaugrohrsystem (3) 
angesaugten Luftproben (6), wenn der mindestens eine Detektor (7) in den 
angesaugten Luftproben (6) zumindest eine BrandkenngroBe nacliweist, und 
durch wenigstens ein Anzeigeelement, das den Brandort in einem der Uber- 
wachungsraume (Ri,...,Rn) identiflzieren und/oder durch eine Kommunikati- 
onseinrichtung, uber welche Information hinsichtlich der Entstehung und/oder 
das Vorhandensein eines Brandes in einem oder mehreren der Oberwachungs- 
raume und hinsichtlich der eindeutigen Lokaiislerung des Brandes in dem el- 
nen oder den mehreren Oberwachungsraumen zu einer von der Vorrichtung 
entfernten Stelie Qbertragen wird. 

11. Vorrichtung gemaB Anspruch 10, 



gekennzeichnet durch 

eine Steuerung (9) zur zeitlich koordinierten Steuerung der Ansaugvorrichtung 
(5) und der Ausblasvorrlchtung (8) in Ubereinstimmung mit einem von dem 
Detektor (7) ausgegebenen Signal, wenn der mindestens eine Detektor (7) IrT 
den Luftproben (6) zumindest eine BrandkenngroBe nachweist. 

12. Vorrichtung gemaB Anspruch 10 oder 11, 
gekennzeichnet durch 

eine Spelchervorrichtung, zum Speichern von Laufzeitwerten. 
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13. Vorrichtung gemaB einem der Anspruche 10 bis 12, 
gekennzelchnet durch 

zumlndest einen Raucherzeuger, der bei einer Ansaugoffnung (4) angeordnet 
. ist und zum Einstellen und Uberprufen der Branderkennungsvorrichtung eine 
BrandkenngroBe auf kunstllche Weise erzeugt. 

14. Vorrichtung gemaB einem der Anspruche 10 bis 13, 
gekennzelchnet durch 

zumlndest einen Sensor (12) zum l^essen der Stromungsgeschwindigkelt der 
Luftproben (6) In dem Ansaugrohrsystem. 

15. Vorrichtung gemaB einem der Anspruche 10 bis 14, 
gekennzelchnet durch 

einen Prozessor (10) zum Auswerten eines von dem Detektor (7) ausgegebe- 
nen Signals, wenn der mindestens eIne Detektor (7) eine BrandkenngroBe in 
der Luftprobe (6) nachweist, und eines von der Steuerung (9) an die Ansaug- 
— vorrichtung (5) und/oder Ausblasvorrichtung (8) ausgegebenen Steuersignals. 



16. Vorrichtung gemaB einem der Anspruche 10 bis 15, 
dadurch gekennzelchnet, dass 

die Querschnitte und/oder die Querschnittsformgebungen der einzelnen An- 
saugoffnungen (4) abhangig von den jeweiligen Uberwachungsraumen (Ri,..., 
Rn) ausgefuhrt sind. 
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17. Vorrichtung gemaS einem der Anspruche 10 bis 16, 
dadurch gekennzeichnet, dass 

die Querschnltte und/oder die Querschnittsformgebungen der einzelnen Ab- 
schnitte des Ansaugrohrsystems (3) zwischen dem mindestens einen Detektor 
(7) und den jeweiligen Oberwacliungsraumen (Ri,..., Rn) abhangig von den 
jeweiligen Oberwacliungsraumen (Ri,...,Rn) ausgefulirt sind. 

18. Vorriclitung gemaB einem der Anspruche 10 bis 17, 
dadurch gekennzeichnet, dass 

die Ansaugvorrichtung (5) und die Ausblasvorrichtung (8) gemelnsam als ein 
Geblase (11) ausgebildet sind, das seine Luftforderrlchtung in Erwiderung auf 
ein Steuersignal von der Steuerung (9) andert. 

19. Vorrichtung gemaB Anspruch 18, 
dadurch gekennzeichnet, dass 

das Geblase (11) ein Lufter mit Drehrichtungsumkehr ist. 

20. Vorrichtung gemaS Anspruch 18, ■ " 
dadurch gekennzeichnet, dass 

das Geblase (11) ein Lufter mit Luftungsklappen ist. 
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Verwendung der Vorrichtung gemaS einem der Anspruche 10 bis 20 als 
Branderkennungsteil einer Feuerloschanlage zur Aktivierung der Loschmit- 
teleinleitung in einem der Uberwachungsraume (Ri,.../ Rn)- 
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Meissner, Bolte & Partner 

Anwaltssozietat GbR 
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16. Oktober 2003 

Anmelder M/WAS-085-DE 
WAGNER Alarm- und Sicherungssysteme GmbH 

Schleswigstrasse 5 MB/RU/TR/ck 
30853 Langenhagen 



Verfiahren und Vorrichtung zum Erkennen und Lokalisieren eines Brandes 



ZUSAMMENFASSUNG 



Die Erfihdung betrifft ein Verfehren und elne Vorrichtung zum Erkennen und Lokalisieren von 
Brandherden In einem oder mehreren Uberwachungsraumen (Ri,-.vRn)/ mit einem die Viel- 
zalil der Uberwachungsraume (Ri,..vRn) verbindenden Ansaugrohrsystem (3), welches mit 
jedem einzeinen Uberwachungsraum (Rl,...,Rn) uber jeweils zumindest eine Ansaugoffhung 
(4) kommunlzlert, einer Ansaugvorrlchtung (5), um uber das Ansaugrohrsystem (3) und die 
Ansaugoffhungen (4) aus den einzeinen UbenA^achungsraumen (Ri,..-/Rn) jeweils die Raum- 
luft der einzeinen Ubenwachungsraume (Ri,...,Rn) reprasentierende Luftproben (6) zu ent- 
nehmen, und mit einem Detektor (7) zum Nachweisen von zumindest einer BrandkenngroBe 
in den Qber das Ansaugrohrsystem (3) angesaugten Luftproben (6), wobei erfindungsgemaB 
elne Ausblasvorrichtung (8) zum Ausblasen der In dem Ansaugrohrsystem (3) angesaugten 
Luftproben (6) vorgesehen ist, wenn der Detektor (7) in den angesaugten Luftproben (6) 
zumindest eine BrandkenngroBe nachweist. Die Brandortlokalisierung erfolgt dabei mittels 
Laufzeitmessung einer erneut angesaugten BrandkenngroBe. 



(Fig.l) 
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